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Prvi zadatak provjerava temeljno razumijevanje elektrotehnike i logike upravljanja, a ne
brzinu niti programiranje.

Natjecatelji se trebaju pripremiti u sljede¢im podrucjima:
OSNOVE STRUJNIH KRUGOVA

- razumijevanje istosmjernog napajanja
- pravilno spajanje izvora napajanja i potrosaca
- razlikovanje polariteta (+ / -)

PREKIDACI I KONTAKTI

- rad izmjeni¢nih (SPDT) prekidaca
- pojam zajednickog kontakta i alternativnih spojeva
- kako promjena poloZaja prekidaca utjecCe na tok struje

UPRAVLJANJE ISTOSMJERNIM ELEKTROMOTOROM

- kako se mijenja smjer vrtnje motora
- Sto znaci stanje STOP
- osnovni princip H-spoja (bez nuznog poznavanja naziva)

SIGNALIZACIJA STANJA

- koristenje LED dioda kao indikacije stanja sustava
- povezivanje smjera rada s vizualnom povratnom informacijom
- logicko zakljucivanje: ako je ovo spojeno — tada se dogada...

LOGICKO RAZMISLJANJE

- Citanje i tumacenje tablice istine
- povezivanje viSe ulaza (prekidaca) s viSe izlaza (motori, LED)
- sustavno rjeSavanje zadatka, korak po korak

TEHNICKO CRTANJE I ANALIZA

- pracdenje sheme elektri¢nog kruga
- dopunjavanje sheme prema zadanim uvjetima
- razumijevanje, ne puko pamcenje
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Drugi zadatak provjerava sposobnost spajanja elektroni¢kih komponenti s
mikrokontrolerom i izradu jednostavnog automatiziranog sustava pomocéu programskog
koda. Naglasak je na logici upravljanja, pravilnom redoslijedu dogadaja i pouzdanom radu
sustava.

Natjecatelji se trebaju pripremiti u sljede¢im podrucjima:
RAD S MIKROKONTROLERSKIM SUCELJEM

- osnovno razumijevanje ulazno-izlaznih (I/0) pinova
- spajanje vanjskih komponenti na mikrokontroler
- pravilno napajanje i zajednicka masa (GND)

DIGITALNI IZLAZI - SIGNALIZACIJA

- upravljanje LED diodama putem programa
- Koristenje otpornika uz LED
- jasno razlikovanje stanja sustava pomocu svjetlosnih signala

DIGITALNI ULAZI - TIPKALA

- spajanje i ocitavanje tipkala
- reakcija programa na pritisak tipkala
- promjena stanja sustava na temelju korisnickog unosa

RAD SA SENZORIMA

- osnovni princip rada ultrazvu¢nog senzora
- ocitavanje udaljenosti
- koriStenje izmjerene vrijednosti u donoSenju odluka

VREMENSKA LOGIKA

- rad s vremenskim intervalima
- upravljanje kaSnjenjima i ponavljanjima
- razlikovanje trenutnih i trajnih stanja



AUTOMATIZIRANI PROCES

- izrada programa koji ima viSe stanja
- pravilni prijelazi izmedu stanja
- ponavljanje procesa na temelju uvjeta

LOGICKO RAZMISLJANJE I STRUKTURA PROGRAMA

- jasno definirani poCetni uvjeti
- predvidivo ponaSanje sustava
- uredan, Citljiv i stabilan program



